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电流型脉宽调制(PWM)控制电路  

                       
★UTC3842是一离线式固定频率脉宽调制(PWM)控制电路，

  它专门设计用于直流——直流变换器，外围使用元件很 

  少。该集成电路提供一个经过修调的振荡器，以保证精确 

  的占空比周期控制，一个温度补偿的基准电压源，高增益 

  的误差放大器，电流检测比较器和一个大电流的图腾(推挽)

   输出，以适应于驱动功率MOSFET。内部保护线路包括欠

  压关断(UVLO)和电流限 制功能。UTC3482的UVLO阈值为

  16V开启,10V关闭，能在100%占空比周期内工作。 

 

 

特点                                        

★低启动电流 

★最大占空比钳制 

★带滞后特性的欠压关断功能       

★工作频率可达500KHZ     

    

 

DIP-8

SOP-8

 
 

 

内部框图 
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极限参数      

      参    数       符   号       数   值       单   位 

电源电压 VCC 30 V 

输出电流 IO ±1 A 

模拟输入 VI(ANA) -0.3—6.3 V 

误差放大器输出陷电流 ISINK(E.A) 10 mA 

功    耗(Ta=25℃) PD 1 W 
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电参数（除非特别说明，VCC*=15V,RT=10KΩ,CT=3.3nF,Ta=0—70℃）      
      参 数   符号      测 试 条 件  最小值 典型值  最大值 单 位 

 参考源部分 

参考源输出电压 VREF TJ=25℃,IREF=1mA 4.90 5.00 5.10 V 

电源电压调整率 ΔVREF 12V≤VCC≤25V  6 20 mV 

负载调整率 ΔVREF 1mA≤IREF≤20mA  6 25 mV 

短路输出电流 ISC Ta=25℃  -100 -180 mA 

 振荡器部分 

振荡频率 f TJ=25℃ 47 52 57 KHZ 

振荡频率随电压变化量 Δf/ΔVCC 12V≤VCC≤25V  0.05 1 % 

振荡器输出幅度 V(OSC)   1.6  VP-P 

 误差放大器 

输入偏置电流 IBIAS   -0.1 -2 μA 

输入电压 VI(E.A) V1=2.5V 2.42 2.50 2.58 V 

开环电压增益 GVO 2V≤VO≤4V 65 90  dB 

电源电压抑制比 PSRR 12V≤VCC≤25V 60 70  dB 

输出陷电流 ISINK V2=2.7V,V1=1.1V 2 7  mA 

输出源电流 ISOURCE V2=2.3V,V1=5V -0.5 -1.0  mA 

输出高电平 VOH V2=2.3V,RL=15KΩ到地 5 6  V 

输出低电平 VOL V2=2.7V,RL=15KΩ到8脚  0.8 1.1 V 

 电流检测部分 

增益 GV (注1和2) 2.85 3 3.15 V/V 

最大输入信号 VI(MAX) V1=5V(注1) 0.9 1 1.1 V 

电源电压抑制比 PSRR 12V≤VCC≤25V(注1)  70  dB 

输入偏置电流 IBIAS   -3 -10 μA 

 输出部分 

输出低电压 VOL 
ISINK=20mA  0.08 0.4 V 

ISINK=200mA  1.4 2.2 V 

输出高电压 VOH 
ISOURCE=20mA 13 136+.5  V 

ISOURCE=200mA 12 13.0  V 

上升时间 tR TJ=25℃,CL=1nF(注3)  45 150 nS 

下降时间 tF TJ=25℃,CL=1nF(注3)  35 150 nS 

欠压关断(UVLO)部分 

启动阈值 VTH(ST)  14.5 16.0 17.5 V 

启动后最小工作电压 VOPR(MIN)  8.5 10.0 11.5 V 

脉宽调制(PWM)部分 

最大占空比周期 D(MAX)  95 97 100 % 

最小占空比周期 D(MIN)    0 % 

 总电源电流 

启动电流 IST   0.45 1 mA 

工作电流 ICC(OPR) V3=V2=0V  14 17 mA 

齐纳(击穿)电压 VZ ICC=25mA 30 38  V 
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*将VCC调节到电路启动后再设置成15V             

 注:1.参数在V2=0时的锁定跳点测试 

      2.增益定义为：A=ΔV1/ΔV3;0≤V3≤0.8V 
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图1  开环测试线路

 
    有与容性负载相关的高峰值电流时，需仔细考虑接地技术。定时和旁路电容必须紧挨5脚安装并单点接地。晶体

管和5KΩ的电位器用来进行波形采样，并将斜率可调的波形送到3脚。 
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   当进入欠压关断时，输出驱动器被置成高阻状态。6脚必须用一个泄漏电阻接地，以防止漏电流推动功率开关。 
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     误差放大器能推挽输出 0.5mA的电流 
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  峰值电流(IS)定义为：IS(MAX)≈1.0V/RS需要一个小的RC滤波网络以抑制开关的瞬态响应。 
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   振荡定时电容CT由VREF经RT充电，并由内部电流源放电。在放电期间内部时钟信号将输出驱动为低电平。 

选择RT和CT能同时确定振荡周期和最大占空比。充电和放电的时间由下列式子确定 :        
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     UTC3842的关断可以有两种方法来实现：将3脚

电压提升到1V以上或将1脚电压降到地电平的两个二

极管正向压降之内，两种方法都使得PWM比较器的

输出为高(参考内部框图)。PWM闩锁触发器被优先复

位使得输出维持在低电平，直至1脚或3脚的关断信号

去掉后的下一个时钟周期为止。一个外部闩锁关断的

例子是加一个单向可控硅(SCR)来实现，它将在电源

电压VCC低于UVLO阈值时复位。在这一点上，当参

考电压关闭时, 允许SCR复位 。             
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图9  斜率补偿  

 

 

   振荡器斜率的一部分可以用电流检测信号来进行

修正，以使得在需要50%以上占空比的转换器中进行

斜率补偿。电容C和电阻R2构成一个滤波器，以抑制

上升沿的开关尖峰。 
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封装外形图 

DIP-8-300-2.54 mm 

 

SOP-8-225-1.27 mm 
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防静电注意事项 

 

 

产品的内置ESD防护有限。产品存储时，应做好静电防护，以防静电对电路造成损坏。 

 

声明 

对于杭州友旺电子有限公司的所有规格的产品，任何由于在使用过程中超过—即使瞬间超过额定数值（如最大

值、工况范围，或其他参数）而造成损坏，本公司概不承担任何责任。本公司的产品不可用于人体生命维持设备或系

统（这些设备的失灵或故障可能导致人身伤害）。未经授权，不得进行全部或者部分复制。本公司保留说明书的更改

权，恕不另行通知。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



UTC3842                  双极型线性集成电路 

杭州友旺电子有限公司           2017.08.16 V1.2    
8 

附： 
 
修改记录： 
 
日       期 版 本 号 描                        述 页码 

 1.0 原版  

2005.06.09 1.1 增加“封装外形图 DIP-8，SOP-8” 6 

2017.08.16 1.2 增加“防静电注意事项”和“声明”  

 

 


